3.1 Diagrammes couple/vitesse
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Moteur triphasé 1FK6

Tableau 3-7

Moteur standard 1FKG083

1FKE083

Caractéristiques techniques
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Données d'étude

Vitesse de rotation assignée
Couple assigné

Courant assigneé

Couple & I'arrét

Couple & l'arrét

Courant & I'amét

Courant a I'amét

Moment dinertie (avec frein)
Moment d'inertie (sans frein)
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Caractéristiques limites

Vitesse de rotation maximale
Couple maximal
Courant de pointe

Couple limite

Courant limite

Constantes physiques

Caonstante de couple
Constante de tension
Résistance d'enroulement
Inductance de champ toumant
Constante de temps électrique
Constante de temps mécanique
Constante de temps thermique
Résistance thermique

Poids avec frein

Poids sans frein

Fig. 3-7

1) estvalable pour tension de circuit intermeédiaire da 540 V.
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